
光伏清洁小车使用说明书​

1. 引言​

感谢您选择光伏清洁机！本说明书将帮助您快速了解设备的使用方法和注意事项，以确保设备在

光伏板清洁过程中发挥最佳效果。​

2. 产品简介​

光伏清洁小车是一款智能设备，专为光伏板的高效清洁而设计。其具备自动清洁、路径规划、低

电量自动返回充电、自动避漏等功能，确保小车的最佳工作状态。​

3. 安装准备​

• 确保光伏清洁小车组装完毕（光伏充电板、毛刷），且电量充足；​

• 手机端下载并安装光伏清洁小车APP：​ ​cc10-roscar-2.1.10-268837-cleaner_v2.apk

4. 操作说明​

4.1 APP功能介绍​

• APP主要功能界面包括：​

◦ 设备连接：扫码连接、蓝牙连接、远程连接三种连接方式（目前只支持远程连接）；​

◦ 偏好设置：按需设置车身宽度、备用按钮、实时轨迹等；​

◦ 地图管理：新建和管理路径；​

◦ 一键返回充电桩：小车工作中点击一键返回充电桩可自动回到停机位；​

◦ 手动控制：小车未工作时点击手动控制可手动遥控小车；​

◦ 状态监控：可实时监控卫星信号、毛刷、电量等状态；​

4.2 设备连接​

1. 扫码连接：打开手机APP，首页点击“扫一扫”，扫描设备上的二维码。​

2. 蓝牙连接：打开手机APP，首页点击“蓝牙连接”，从设备列表中选择小车。​

3. 远程连接：打开手机APP，首页点击“远程连接”，输入设备SN码，点击确认进入主页。​
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4.3 偏好设置​

1. 设备连接成功后，进入主页点击右上角第一个按钮 “设置”；​

2. 用户可根据需求设置 “安全边界距离”、“车身宽度”，以及“其他”里设置 ‘备用按钮’、

‘优化边界’、‘实时轨迹’、‘手动设置方向(默认角度90)’；​

3. 设置完成后点击 “保存”。​



4.4 地图管理​

1. 设备连接成功后，进入主页点击右上角第二个按钮 “地图管理”；​



◦ 新建工作区：​

▪ 点击右上角“⊕”；​

▪ 类型：工作区；​

▪ 名称：任意（例：工作区01）；​

▪ 点击保存进入路径规划界面；​

▪ 在合适位置点击打点(黄色点：4点或多点定面)；​

▪ 圈出工作区后点击保存；​

▪ 过程中可以撤销打点，也可以清空所有已打点。​



◦ 新建停机位：​

▪ 点击右上角“⊕”；​

▪ 类型：停机位；​

▪ 选择关联区域（例：工作区01）；​

▪ 名称：生成默认名称，也可以自定义（例：停机位01）；​

▪ 点击保存进入路径规划界面；​

▪ 在停机位的位置打点1(显示充电桩图标)，在停机位的工作区边界上打点2(黄色点)，点击保
存；​

▪ 过程中可以撤销打点，也可以清空所有已打点。​



• 新建连接桥：​

◦ 点击右上角“⊕”；​

◦ 类型：连接桥；​

◦ 选择连接区域（例：工作区01 & 工作区02）；​

◦ 名称：生成默认名称，也可以自定义（例：连接桥01/02）；​

◦ 点击保存进入路径规划界面；​

◦ 在工作区01和02的连接处合适位置打点(绿色点)；​

◦ 生成路径后点击保存；​

◦ 过程中可以撤销打点，也可以清空所有已打点。​



2. 用户根据需求可以对路径进行 “类型筛选”、“重命名”、“删除”、“边界微调” 等操作；​



4.5 一键返回充电桩​

• APP主页左侧 “一键返回充电桩” 按钮​

◦ 小车从充电桩出发在开始工作前可点击 “一键返回充电桩” ；​

◦ 小车在单地块或多地块工作中可点击 “一键返回充电桩” ；​

◦ 小车在返航中点击 “一键返回充电桩” 无效，会提示 “正在返回充电桩...” ；​

◦ 小车在工作时暂停状态或未工作状态，点击 “一键返回充电桩” 无效。​

4.6 手动控制​

• APP主页右侧 “手动控制” 按钮​

◦ 小车在未工作状态时可点击 “手动控制” 进入控制页面遥控小车。​

4.7 状态监控​

• APP主页下方实时监控设备状态，包括卫星信号、WiFi、蓝牙、4G、毛刷状态、电量，确保设备始
终在最佳状态下运行。​

​



5. 使用操作​

5.1 单地块工作​

1. 确保设备已连接APP；​

2. 新建工作区01和停机位01（查看4.4内容）；​

3. 回到主页，点击“开始”按钮下发轨迹；​

4. 已新建工作区和停机位可直接行驶到合适位置点击“开始”按钮；​

5. 小车将从停机位01出发按照轨迹工作，小车任务结束会返回工作区01关联的停机位01。​

5.2 多地块工作​

1. 确保设备已连接APP；​

2. 新建多个工作区01/02/..和停机位01/02/..（查看4.4内容）；​

3. 新建连接桥01-02/...连接多个工作区（查看4.4内容）；​

4. 回到主页，点击“开始”按钮下发轨迹；​

5. 已新建多个工作区和停机位可直接行驶到合适位置点击“开始”按钮；​

6. 小车将从工作区01关联的停机位01出发按照轨迹工作，工作区01工作完后会经过连接桥01-02到工

作区02工作（多工作区依次经过连接桥去往下一个工作区），小车任务结束会经过连接桥返回工作

区01关联的停机位01。​

6. 安全检测​

• 紧急停止：拍下急停按钮小车立即停止。​

• 自动避漏：设备在踏空区域前停止并暂停作业。​

7. 充电系统​

• 低电量自动返回充电：小车工作中电量低于15%时自动返回停机位充电。​

◦ 每个工作区都关联了停机位：车子会直线返回当前工作区关联的停机位点再回到停机位充电；​



◦ 只有第一个工作区关联了停机位：车子会经过连接桥回到第一个工作区关联的点再回到停机位
充电。​

8.故障排查​

• 常见问题及解决办法：​

◦ 连接失败：检查网络信号，设备是否上电。​

◦ 设备不运行：确认电量和工作路径设置。​

9. 维护与保养​

• 定期清洁小车和毛刷，确保清洁效果。​

• 检查充电系统，保持电池健康。​

附录​

• 产品规格​






